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1 Las caracteristicas de la camara

Tahble 1: Filtres de la Camara IR, Columna 1: Filtre. Columna 2: Longitud de onda efectiva
Columna 3: Anchura a media altura, Columna 4: Fondo de eielo aprox. en una noche media

(mag arcsec ). Columna 5 Cuentas por segundo del cielo aprox. en una noche media en el
moddo de lectura CHE.
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El detector estd formado por un mosaico de 256 x 256 elementos fotoeléetricos de HpCdTe
(tecnologia NICMOS 3), sensibles en el intervalo 1-2.5 pm, con cuatro electrénicas de bias v
lectura independientes, cada una controlando un cuadrante. El tamano Gsico de eada uno de
log pireles es de 40 wm, que corresponde a una escala de 0.39 segundos de arco por picel en el
planc focal con la dptica de campo estrecho “N7 [narrow) o 1.00 segundos de arco por picel
con la dptica de campo ancho *W™ {wide). Por lo tanto, el campo es un cuadrado de 100 x
100 sepundos de arco para la dptica N7 o 256 x 256 segundos de arco para la dptica “W7.
Los filtros disponibles actualmente se encuentran en la Tabla 1. El control de la camara se
realiza con una estacidn Sun Spare 20 con sistema operative Solaris [Sun 08 5.4). El entorno
de trabajo de los programas de control es OpenWindows (versidn 3.4).

Durante la operacidn de la cAmara e8 necesario cerrar las aplicaciones que exijan gran
cantidad de memoria (p. ej. IDL, IRAF..}] va que en caso contrario se corre el riesgo de
interferir el programa de interfaz de usuario.

Cuentas del cielo . El fondo del cielo se da en la tabla 1, con sus cuentas correspondientes
en ¢l detector.

Magnitudes limite . Las magnitudes Hmite para estar por debajo del régimen de no lin-
ealidad {~ 20000 cuentas) con el tiempo minimo de exposicion (50 ms.) dependen del



‘speing’, v estdn en torno a 5 en J, H K para la Optica *N" o T para la optica “W". La
magnitud limite con la cAmara W en, por ejemplo, el Aliro J (definida como sefial fruido
= 5 en el pico) en una exposicidn individual de 20 segundos de integracion es 16.8 (el
ruido s de 40 cuentas).

2 Puesta en marcha de CAIN

En primer lugar se ha de iniciar una sesién en la Sun Sparc20 de control con el wsername eir,
cuyo password estd indicado en el borde superior de la esquina izquierda de la pantalla.
directorio del dia,

Jecrateh feir fddmmmaa>

(donde dd es el dia, p.ej. 01, mmm es ¢l mes, pej. jan, v aa es el afo, pej. 97) se genera
automaticamente.

La gjecucidn del programa de control de la cAmara se efectuard, en una X-ferminal y desde
el directorio del dia, mediante el comando siguiente:

Jecrateh feir fddmmmaa cir -u username

Puede emplearse cualquier username (por ejemplo las iniciales del nombre v los apellidos del
astronomo usuaric), sin que sea necesaric tener una cuenta (es solamente para las cabeceras de
las imdgenes). Inmediatamente aparecerdn en la pantalla las ventanas de control ¢ imigenes.
Fatas son las ventanas basicas de trabajo, pero ademaés pueden activarse las ventanas de tem-
peratura v de informacidn. Todas ellas tienen botones que activan las diferentes opeiones
o menids de opciones, en alpunos casos mediante popup windows. En general, las opeiones son
autoexplicativas, pero en cualguier caso puede solicitarse ayuda mediante el botdn de felp in-
corporadoe en cada ventana.

El programa de control principal crea de forma automdtica los ficheros con log registros
de la sesidn de observaciones v los ficheros con las imdgenes tomadas, que se almacenan en el
directorio de trabajo:

El espacio del disco es de aproximadamente 9 gigabytes. Los ficheros producidos durante la
sesidn tendrdn nombres: 01jan97.log, 01jan97.err, para ¢l registro y los errores de la cmara
respectivamente.  Los ficheros con imigenes se laman ddmmmaa non.fit, de modo gue se
pueden leer directamente en IRATF sin cambiarles de formato.

Para comprobar rdpidamente s existe comunicacion entre la estacion de control v el tele-
seopio, puede emplearse la opeidn airmass del menid.

2.1 Procedimiento en caso de error
1. Cerrar la ventana que da el mensaje de error, si es que hay algpuna
2. Parar la cola.
3. Dos opoiones:

{a) Esperar a que se termine la ejecucidn del comando en curso.



(b) Abortar el comando.
4. Dos opeiones:

{a) Abortar la cola. Liberar la cola, es decir, quitar el “Stop quene”. Lanzar nuevos
comandos,
(b) Liberar la cola. Lanzar nuevos comandos.
3. 51 el error persiste: cancelar la ventana de control con el guif del menid del botdn dere-
cho del ratdn; ejecutar en la X ferm el comando freecir una o dos veces, para eliminar

completamente cualquier proceso auxiliar del programa de control principal; ¥ ejecutar
nuevamente el programa de control {eon ‘eir -u wsername').

3 El procedimiento basico de una observacion

La forma de seleccionar fltros v tiempos de exposicidn, modes de lectura, incluir nombres de
objetos y otros comentarios en las cabeceras de los ficheros, es muy feil. Simplemente, hay que
poner la informacidn en el lugar apropriado en la ventana de control (en los zonas denominadas
‘Filter’ y ‘Exposure’).

Cada ciclo tiene varias imdgenes o lecturas. Antes de definir los varios modos de lecturas
disponibles, vamos a aclarar unos conceptos gque pueden ser de utilidad:

o Ciclo: proceso entre dos resets del detector, entre log cuales se realizan las lecturas.

s Tiempo de exposicidn: intervalo entre el comienze de la primera lectura 0til v el
comienss de la nltima.

s SET: intervalo entre el final de la primera lectura y el comienzo de la segunda. Este en un
comando interno que se envia al controlador, ¥ que aparece én la ventana de informacidn.

e RESET: proceso para limpiar la cargar del detector. Su duracidn es fija, a 30ms.

s Lectura: proceso para leer la cargar del detector, sin destruirla. Su duracidn es fija, a
s,

= Lecturas a tirar (wasled images): Lecturas que se realizan pero que no se usan. Sirven
para dar tiempo el detector a liberar la carga residual que puede guedar tras um reset.

e Tiempos de espera (short deloy): tiempo que transcurre entre el reset y la primera
lewtura, 0til o & tirar.

o Tiempo total del ciclo: tiempo que dura el ciclo, oo el cual ge realizan los resets del
ciclo, los tiempos de espera short delay, v 1as todas las lecturas.

Los modos de lectura con ¢l controlador SDSU pueden ser:

e Simple (reset-read): el detector se lee inmediatamente después de ser reseteado dos veces.
Los parametros caracteristicos de este modo son:
— Toxp: 3ms {fijo, duracién de la dnica lectura).

— SET: (ms.

— Trespr: 2 x dns = 1Nkns.



